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农机推广鉴定获证产品有关检测信息 

 

1.产品照片及企业信息 

 

 

 

 

 

 

TX600型北斗自动导航拖拉机驾驶系统 

 

企业名称：新疆天翔精准农业装备有限公司 

地    址：新疆五家渠市 22区人民南路 781号恒翔大厦 

邮政编码：831300 

电    话：0994-5672966 

传    真：0994-5672966 

联 系 人：高武善 
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2.主要技术规格 

项    目     单

位 设计值 

显示

器 

主

机 
参

数 

内存 G
B 

1 
硬盘 G

B 
8 

操作系统 / xp 
显示参数 pi

xe
800×480 

物

理 
参

数 

尺寸（长×宽×

高） 
m
m 

185.4×141.4×50.42 
重量 kg 1 
固定方式 / VESA75 

卫

星 
参

数 

接收机类型 / M300北斗接收机兼容 GPS 

通道 / 4 
差分类型 / RTK 
数据更新率 H

z 
10 

接收天线 / At300双星四频开线 

通

讯 
参

数 

接口信息 / 

1×Line-in 
1×Line-out 

1×USB 
1×DB9 male connector(RS-232) 

1×DB37 female connector) 

数据输入 
输出协议 / 支持以太网协议、CAN口协议、串

口协议 
电

气 
参

数 

输入电压 V 9－36 

功耗 W 5 

电流  
A 

1.35 

自动

驾驶

控制

系统 

尺寸（长×宽×高） m
m 

153×130×56.52 

材质 / 工程塑料 

电源输入电压（直流） V 9－16 

安全保护 / IP67 
作业精度 c

m 
±2.5 

基站 
信号精度 c

m ±1 

信号传输距离 k
m 

移动电台基站半径 5; 
固定式电台基站半径:20 

电台 
功率 

移动电台基站 
W 

5 
固定式电台基站 35 
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3.检验结果 
 
项目 

类别 检验项目 单位 合格指标 
检验结果 

（1） 
类 项 

A 

1 

安

全

检

查 

安全警示标志 / 
在接收机的明显部位应有符合GB 10396规定

的安全标志。 
+ 

自动驾驶系统单独停放 / 应能保持稳定、安全 + 

拖拉机转向传感器 / 有牢固可靠的防护装置。 + 

使用说明书 / 应规定安全操作和维护保养的措施和方法。 + 

输入保护能力 / 
移动接收机输入功率，输入电压应符合说明书

要求且应有相应保护。 
+ 

2 捕获卫星信号、锁定卫星数 颗 捕获卫星信号、锁定卫星数应不小于5 + 

3 接收机输出精度 mm 
水平RTK 定位精度：平面：±(10＋

1×10-6D)；高程：±(20＋1×10-6D) 
+ 

4 驾驶系统输出精度(液压控制) / 
说明书规定值 

（接合线之间偏差±2.5cm） 
+ 

5 信号传输距离 km 
≤5移动 + 

≤30 固定 + 

B 

1 外观质量检查 / 

各部分表面应光洁、应无明显划痕，刮伤、毛

刺，及其它的机械损伤，各部分的涂镀层应光

滑、色泽均匀，应无起泡、脱落、露底、锈蚀

等缺陷。 

+ 

2 装配质量检查 / 
各部件装配应良好、紧固、无松动，调节应方

便自如，控制器开关、按键的操作应灵活可靠。 
+ 

3 操作方便性 / 

a）各操纵件的操作方便性：各操纵件的操作

应灵活、有效、方便； 

b）调整及更换零部件的难易程度：调整灵活、

+ 

4 标牌 / 

标牌至少应包括：产品型号、名称，主要技术

参数，出厂编号，出厂日期，制造厂名称及地

址，产品执行标准号，要求内容齐全，字迹清

晰，固定牢靠。 

+ 

备

注 （1）检验结果符合标准要求者标“+”，不符合者标“-”。 

 

 


