
附件

农业轮式拖拉机先进性评价实施细则（试行）

第一章  总  则

第一条 为规范实施农业轮式拖拉机先进性评价工作，制定本细则。

第二条 本细则所称农业轮式拖拉机先进性评价（以下简称“先进性评价”）是指由农业农村部农业机械化总站（以下简称“总站”）按照委托申请、现场评价、集中评审、公告发布的程序，组织开展拖拉机技术水平评价的工作。

第三条 本细则规定了评价内容，适用于先进性评价的委托申请、组织实施、公告发布等工作。

第二章  评价内容

第四条 先进性评价主要依据农业行业标准 NY/T 3207​-2018 《农业轮式拖拉机技术水平评价方法》。对申报的机型从4个一级指标（柴油机、底盘、智能控制、其他）和10个二级指标（柴油机结构及附件、环保性能，传动系、行走转向系、制动系、工作装置，电气电子系统、智能化，舒适性、经济性）分别进行评价，根据评分值划分国际领先水平、国际先进水平、国内领先水平、国内先进水平、国内一般水平、国内落后水平等6个技术水平等级（等级划分见标准NY/T 3207​-2018）。

第三章  委托申请
第五条 先进性评价一般由持有产品推广鉴定证书的生产者自愿申请。

第六条 先进性评价申报范围为80马力（含）以上且获得农业机械推广鉴定证书的农业轮式拖拉机。

第七条 申请者填写并提交以下材料，并对申请材料的真实性、完整性和有效性负责。

（一）农业轮式拖拉机技术水平评价申请表（见附表1）；

（二）其他技术服务项目委托单（见附表2）；

（三）生产者营业执照（境外生产者为法定登记注册文件）；

（四）样机技术规格表（见附表3）；

（五）样机照片（排气管侧前方45°及另一侧后方45°各1张）;

（六）样机技术特征表（见附表4）；

（七）农业机械推广鉴定证书复印件；

（八）推广鉴定报告及其检验报告、变更报告、企业自主变更文件复印件；

（九）整机及配套柴油机排气污染物环保信息文件（机动车环保信息网下载）；

（十）产品使用说明书；

（十一）能效等级检验报告（能效报告样机与申报样机配置相同，发动机多配置时按价格最低发动机配置样机）。

第八条 申请表应当按照推广鉴定证书的产品型号进行填写，一个申请表只对应1个产品型号。申报的机型有多种配置时，按就低原则评价，按申报机型准备样机1台。

第九条 总站全年受理申请者项目委托，对申请材料进行材料完整性和内容符合性审查，并根据申报材料对申报机型进行预评估，自收到申请材料之日起20个工作日内决定是否与申请方签订项目委托单。

第十条 委托确认后，申请者应按委托约定向总站缴纳评价相关费用。

第四章  组织实施

第十一条 先进性评价工作由总站负责组织实施。总站组织成立先进性评价专家组，专家组由行业管理、鉴定、推广、检测等机构专业人员若干名组成，设组长1名，副组长1名，专家组负责具体评价工作。
第十二条 根据申请情况，总站向专家组专家安排评审任务，专家通过样机核验和资料审查相结合的方法，按照专家评价表（见附表5）进行现场评价，并按附表6进行汇总。

第十三条 专家现场评价结束后，20个工作日内向总站提交现场评价报告。

第五章  公告发布
第十四条 总站根据项目完成情况，不定期召开先进性评价评审会，组织专家组对已完成现场评价项目进行集中评审，确定最终评价结果。

第十五条 总站对经过专家组评审的申请产品出具“先进性评价报告”，并公告发布获得国内领先技术水平（含）以上产品名单。

第六章  附则
第十六条 获得“先进性评价报告”的产品，如发生推广鉴定证书信息变更，申请者应在推广鉴定变更确认后1个月内向总站提出先进性评价信息变更申请，总站组织专家评估信息变更的影响，决定是否变更先进性评价结果，变更要求由总站另行规定。

第十七条 本实施细则由总站负责解释，如有未尽事宜由另行补充通知说明。
第十八条 本实施细则由公布之日起施行。

表1 农业轮式拖拉机技术水平评价申请表

	申请类型
	农业轮式拖拉机先进性评价

	申请者
	名  称
	

	
	注册地址
	

	联系方式
	姓名：            电话：            手机：

E-mail：

	生产者
	名  称
	

	
	注册地址
	

	
	境内企业

注册登记号
	
	境外企业登记注册文件
	

	申请

产品
	产品名称
	                     
	产品型号
	

	
	推广鉴定证书编号
	
	发证日期
	

	本企业郑重承诺：1.申请表所填写内容及所提交的参评材料均真实有效；2.保证提供的参评样机为合格产品；3.对因上述内容不真实所引起的一切后果由本企业承担。

申请者代表：（签字）           （公章）            年    月    日




    表2   其他技术服务项目委托单

                                                №

	委

托内容
	项目名称
	

	
	要    求完成时间
	        年    月    日
	填表日期
	      年    月    日

	
	

	委托单位
	                                              （公章）

	通讯地址
	

	邮政编码
	
	电话/传真
	

	联 系 人
	

	（以上由委托单位填写/或附相关委托文件后由总站填写）

	项目编号
	
	经费
	                 元

	项目来源
	

	承担部门
	
	部门负责人
	              年  月  日

	备  注
	


注：此单项目承担部门和鉴定业务处（复印件）各一份。

表3   样机技术规格表

产品型号：          产品名称：           生产者： 

	项    目
	单位
	设计值

	整机型号、名称
	/
	

	整机机架型式
	/
	□无架      □半架  
□全架      □铰接架

	整机驱动型式
	/
	□四驱      □两驱

	整机用途
	/
	□一般用途  □中耕  

	整机外廓尺寸(长×宽×高及部位)
	mm
	

	轴距
	mm
	

	轮距(前轮/后轮) 
	mm
	

	离合器壳体前端面至后驱动轴轴心线的水平距离
	mm
	

	变速箱齿轮副轴孔中心距
	mm
	

	最小使用质量
	kg
	

	标准配重(前/后)
	kg
	

	挡位数（前进/倒退）
	/
	

	主变速挡位数
	/
	

	副变速挡位数
	/
	

	最高设计理论速度
	km/h
	

	发动机与主离合器联接方式
	/
	

	翻倾防护装置（驾驶室或安全框架）型号
	/
	

	翻倾防护装置（驾驶室或安全框架）型式
	/
	□简易驾驶室 □封闭驾驶室 □安全框架

	翻倾防护装置（驾驶室或安全框架）生产厂
	/
	

	发动机型号
	/
	

	发动机结构型式
	/
	

	发动机生产厂
	/
	

	发动机进气方式
	/
	

	发动机气缸数
	/
	

	发动机标定功率 
	kW
	

	发动机额定净功率
	kW
	

	发动机标定转速
	r/min
	

	发动机冷却方式
	/
	□水冷  □风冷

	空气滤清器型号
	/
	

	空气滤清器型式
	/
	□湿式  □干式


表3   样机技术规格表（续完）

产品型号：          产品名称：            生产者：
	项    目
	单位
	设计值

	驾驶员座椅型号
	/
	

	驾驶员座椅生产厂
	/
	

	转向系型式
	/
	□机械    □液压助力 
□全液压 

	转向系转向操纵机构
	/
	□方向盘  □操纵杆

	转向系转向机构型式
	/
	□前轮转向 
□折腰转向
□其他：

	传动箱箱体数量、变速箱（器）型式
	/
	箱体数量：       个

□机械平面组成式

□机械空间组成式

□部分动力换挡（主变速）

□全动力换挡

□静液压无级变速（HST）

□液压机械无级变速(HMT)

	主变速位置和换挡方式
	/
	主变速位置：在第     箱体中

□机械有级挡
□动力换挡
□无级变速

	副变速换挡方式
	/
	□机械有级挡

□Hi-Lo挡（2速动力换挡）
□动力换向
□动力换挡

□无
□其他：

	轮胎型号(前轮/后轮)
	/
	

	轮胎数量(前轮/后轮)
	个
	

	液压悬挂系统型式
	/
	

	悬挂装置型式
	/
	

	悬挂装置类别
	/
	

	液压输出组数
	/
	

	动力输出轴花键数目
	/
	

	动力输出轴标准转速
	r/min
	


表4 样机技术特征表

产品型号：            产品名称：             生产者： 

	总成及部件名称
	技术特征

	柴油机1+2+4
	柴油机结构及附件
	燃油供给方式
	机械泵□   电控单体泵□   控转子（整体）泵□   高压共轨□

	
	
	进气方式
	自然吸气□   增压□   增压中冷□   电控可变截面增压器□

	
	
	空滤器除尘方式
	空滤不带自动除尘装置□      空滤带自动除尘装置□

干式空滤带自动除尘装置□    湿式空滤带自动除尘装置□

	
	
	
	

	
	
	风扇
	固定传动比□    粘性可变速□    电控可变速□

	
	
	发动机散热器除尘装置
	发动机散热器以外的散热装置可翻转□ 

散热器防尘清理装置□ 

散热自动除尘装置□

	
	
	每缸气门数量
	2气门□    3气门□    4气门□

	
	环保性能
	排放水平
	国三□   国四□

	底盘
	传动系
	传动方式2+4
	皮带传动□   齿轮传动□

	
	
	离合器型式2
	干式，单作用离合器□      独立操纵双作用（主、副）离合器□ 

联动操纵双作用离合器□    湿式独立操纵双作用（主、副）离合器□  

电液控制离合器□          其他：

	
	
	变速箱3
	主、副变速为滑动齿轮换档□     主变速前进档为啮合套换档□

主变速前进档同步器换档□       主变速啮合套换挡+螺旋斜齿轮□

Hi-Lo动力换档□                动力换向□

副变速3段动力换档□           主变速4段及以上动力换档□
全动力换档□                   全动力换档+自动换档□

无级变速□

	
	行走、转向系
	轮胎2+4
	普通轮胎□    子午线轮胎□

	
	
	转向机构3
	机械转向□    液压助力转向□    全液压转向□

	
	
	轮距调节3
	3种轮距□     4种轮距及以上□

	
	
	前驱动桥2+4
	带限滑装置□         电液控制四轮驱动□   

电控悬浮式前轴□     电控悬浮式前桥□

	
	制动系2
	制动机构及制动器型式
	简易制动系统，带式或蹄式制动□
机械操纵、钳式制动或干式盘式制动□
机械操纵、湿式制动□
液压操纵或助力机械操纵、湿式制动□
液压操纵、湿式制动，带自动挂接前驱动桥装置□
ABS制动，双管路制动系统□

	
	工作装置2+4
	动力输出轴
	非独立式□    半独立式□    独立式□    独立式，电液控制□

	
	
	液压输出
	1组液压输出□                    2组液压输出□

2组及以上液压输出□              3组及以上液压输出□

电液控制3组及以上液压输出□     电液控制4组及以上□

液压输出负载敏感液压输出系统□


表4 样机技术特征表 (续完)
	总成及部件名称
	技术特征

	底盘
	工作装置2+4
	悬挂装置
	后置三点悬挂□ 

后置三点悬挂带电液控制+外置快速挂接控制按钮□

后置和前置三点悬挂带电液控制+全部负载传感与信号采集□

	
	
	液压系统型式
	开心式液压系统□ 闭心式液压系统□

	
	
	调节方式
	位调节或强压式□ 力调节、位调节、力位综合调节□
带位调节记忆功能□

	智能控制2+4
	电气电子系统
	控制系统
	单独控制□ 集中控制□ 集成仪表盘控制□

数字化集成仪表盘控制□  自动诊断□ 总线技术□

电器系统高度集成，信息化集成控制□

	
	智能化
	仪表
	采用组合仪表□ 采用电子或数字式组合仪表□ 

	
	
	传感器及报警装置
	局部采用传感装置□ 

故障报警：机油压力□ 水温□ 燃油量□

采用主控制器，实现工况动态监测、自动诊断、故障报警及响应□

	
	
	智能操作
	能够加装自动辅助驾驶□ 网络+作业监测□ 地头管理□

自动辅助驾驶□ 定转速和功率增加管理系统□ 自动驾驶□

	其他
	舒适性
	座椅2+4
	固定式、无减振、无高度和前后调整□

弹性减振、无高度和前后调整□

机械阻尼减振+机械式高度、前后调整□

机械阻尼减振+机械式高度和前后调整+机械式重量调整□

空气悬浮减振+机械式全姿态调整□

电动主动减振系统+自动带记忆姿态调整+可旋转座椅□

	
	
	操作平台2+4
	无减振装置□ 有减振装置□

	
	
	方向盘2+4
	固定式机械转向□ 固定式□ 角度可调□

可伸缩和角度调节□

	
	
	功能性操纵布局4
	中置换档□ 侧置换档□

主副变速侧置+至少液压悬挂操纵、液压输出操纵集中布置□

主副变速侧置+至少动力输出轴操纵、液压悬挂操纵、液压输出操纵集中布置+电液控制□

全部电液控制+扶手带电液控制单元□

	
	
	驾驶室3+4
	舒适驾驶室+冷暖风环境控制□

封闭驾驶室+冷暖风环境控制□

封闭驾驶室+主动悬浮式驾驶室悬架+冷暖风环境控制□

	
	
	性能3
	驾驶员操作位置处噪声水平[dB(A)]：

	脚注说明：“1”信息来源拖拉机信息公开；“2” 信息来源企业技术文件；“3” 信息来源支持推广产品的检验报告； “4” 信息来源参评产品样机。


表5 专家评价表

产品型号：           产品名称：             生产者：
	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	柴油机
	柴油机结构及附件
	0
	燃油供给技术：机械泵。
	
	

	
	
	20
	燃油供给技术：电控单体泵技术/ 电控转子（整体）泵技术。
	
	

	
	
	40
	1、 燃油供给技术：高压共轨技术；
	
	

	
	
	
	2、 进气方式：增压或增压中冷；
	
	

	
	
	
	3、 空滤带自动除尘装置；
	
	

	
	
	
	4、 风扇：固定传动比；
	
	

	
	
	
	5、 发动机散热器以外的散热装置可翻转或有散热器防尘清理装置。
	
	

	
	
	
	其中：1项必备，2-5项不少于3项。
	

	
	
	60
	1、燃油供给技术：高压共轨技术；
	
	

	
	
	
	2、进气方式：增压或增压中冷；
	
	

	
	
	
	3、干式空滤带自动除尘装置；
	
	

	
	
	
	4、风扇：粘性可变速；
	
	

	
	
	
	5、发动机散热器以外的散热装置可翻转。
	
	

	
	
	
	其中：1项必备，2-5项不少于3项。
	

	
	
	80
	1、燃油供给技术：高压共轨技术；
	
	

	
	
	
	2、进排气门技术：每缸4气门；
	
	

	
	
	
	3、进气方式：增压中冷；
	
	

	
	
	
	4、干式空滤带自动除尘装置；
	
	

	
	
	
	5、风扇：粘性可变速；
	
	

	
	
	
	6、发动机散热器以外的散热装置可翻转。
	
	

	
	
	
	其中：1和2项必备，3-6项不少于3项。
	

	
	
	100
	1、燃油供给技术：高压共轨技术；
	
	

	
	
	
	2、进排气门技术：每缸4气门；
	
	

	
	
	
	3、进气方式：电控可变截面增压器；
	
	

	
	
	
	4、干式空滤带自动除尘装置；
	
	

	
	
	
	5、风扇：电控可变速； 
	
	

	
	
	
	6、发动机散热器以外的散热装置可翻转或自动除尘。
	
	

	
	环保性能
	60
	排放水平：满足国家非道路柴油机现行排气污染物排放限值标准。
	
	

	
	
	80
	排放水平：高于国家非道路柴油机现行排气污染物排放限值标准一个等级。
	
	

	
	
	100
	排放水平：高于国家非道路柴油机现行排气污染物排放限值标准二个等级及以上。
	
	


表5 专家评价表 (续)
	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	底盘
	传动系
	0
	1、传动方式：皮带传动；
	
	

	
	
	
	2、离合器：干式，单作用离合器；
	
	

	
	
	
	3、变速箱：主、副变速为滑动齿轮换档。
	
	

	
	
	20
	1、传动方式：齿轮传动；
	
	

	
	
	
	2、离合器：联动操纵的双作用离合器；
	
	

	
	
	
	3、变速箱：主变速前进档为啮合套换档。
	
	

	
	
	40
	1、传动方式：齿轮传动；
	
	

	
	
	
	2、离合器：独立式主、副离合器；
	
	

	
	
	
	3、变速箱：主变速前进档同步器换档或啮合套换挡+螺旋斜齿轮啮合。
	
	

	
	
	60
	1、传动方式：齿轮传动；
	
	

	
	
	
	2、离合器：独立湿式主、副离合器；
	
	

	
	
	
	3、变速箱：Hi-Lo动力（负载）换档或3段动力（负载）换档或动力（负载）换向，同时主变速前进档同步器换档或啮合套换挡+螺旋斜齿轮啮合。
	
	

	
	
	80
	1、离合器：电液控制离合器；
	
	

	
	
	
	2、变速箱：4段及以上动力（负载）换档或全动力（负载）换档。
	
	

	
	
	100
	1、离合器：电液控制离合器；
	
	

	
	
	
	2、变速箱：全动力（负载）换档+自动换档或无级变速。
	
	

	
	行走、转向系
	0
	1、轮胎：普通轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：机械转向。
	
	

	
	
	20
	1、轮胎：普通轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：液压助力转向。
	
	

	
	
	40
	1、轮胎：普通轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：液压助力转向；
	
	

	
	
	
	3、轮距调节： 3种轮距。
	
	

	
	
	60
	1、轮胎：子午线轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：全液压转向；
	
	

	
	
	
	3、轮距调节： 4种轮距及以上；
	
	

	
	
	80
	1、轮胎：子午线轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：全液压转向；
	
	

	
	
	
	3、轮距调节： 4种轮距及以上；
	
	

	
	
	
	4、前驱动桥：电液控制四轮驱动，带限滑装置。
	
	

	
	
	100
	1、轮胎：子午线轮胎；
	
	

	
	
	
	2、转向机构：全液压转向；
	
	

	
	
	
	3、轮距调节：4种轮距及以上；
	
	

	
	
	
	4、电控悬浮式前轴或前桥；
	
	

	
	
	
	5、前驱动桥：电液控制四轮驱动，带电液控制差速锁；
	
	

	
	
	
	6、后桥：电液控制差速锁。
	
	


表5 专家评价表 (续)

	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	底盘
	制动系
	0
	简易制动系统，带式或蹄式制动。
	
	

	
	
	20
	机械操纵、钳式制动或干式盘式制动。
	
	

	
	
	40
	机械操纵、湿式制动。
	
	

	
	
	60
	液压操纵或助力机械操纵、湿式制动。
	
	

	
	
	80
	液压操纵、湿式制动，带自动挂接前驱动桥装置。
	
	

	
	
	100
	ABS制动，双管路制动系统。
	
	

	
	工作装置
	0
	1、动力输出轴：非独立式；
	
	

	
	
	
	2、液压输出：1组液压输出；
	
	

	
	
	
	3、悬挂装置：后置三点悬挂；
	
	

	
	
	
	4、开心式液压系统；
	
	

	
	
	
	5、调节方式：位调节或强压式。
	
	

	
	
	20
	1、动力输出轴：半独立式；
	
	

	
	
	
	2、液压输出：2组液压输出；
	
	

	
	
	
	3、悬挂装置：后置三点悬挂；
	
	

	
	
	
	4、开心式液压系统；
	
	

	
	
	
	5、调节方式：力调节、位调节、力位综合调节，或强压式
	
	

	
	
	40
	1、动力输出轴：独立式；
	
	

	
	
	
	2、液压输出：2组及以上液压输出；
	
	

	
	
	
	3、悬挂装置：后置三点悬挂；
	
	

	
	
	
	4、开心式液压系统；
	
	

	
	
	
	5、调节方式：力调节、位调节、力位综合调节，或强压式
	
	

	
	
	60
	1、动力输出轴（适用时）：独立式，电液控制；
	
	

	
	
	
	2、液压输出： 3组及以上液压输出；
	
	

	
	
	
	3、悬挂装置（适用时）：后置三点悬挂带电液控制+外置快速挂接控制按钮；
	
	

	
	
	
	4、开心式液压系统；
	
	

	
	
	
	5、调节方式：力调节、位调节、力位综合调节。
	
	

	
	
	80
	1、动力输出轴（适用时）：独立式，电液控制。
	
	

	
	
	
	2、液压输出：
a)电液控制3组及以上液压输出；

b)负载敏感液压输出系统。
	
	

	
	
	
	3、闭心式液压系统。
	
	

	
	
	
	4、悬挂装置（适用时）：后置三点悬挂带电液控制+局部负载传感。
	
	

	
	
	
	5、调节方式：
a)力调节、位调节、力位综合调节；

b)带位调节记忆功能。
	
	


表5 专家评价表 (续)

	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	底盘
	工作装置
	100
	1、动力输出轴（适用时）：独立式，电液控制。
	
	

	
	
	
	2、液压输出：
a)电液控制4组及以上液压输出；

b)负载敏感液压输出系统。
	
	

	
	
	
	3、悬挂装置（适用时）：后置和前置三点悬挂带电液控制+全部负载传感与信号采集。
	
	

	
	
	
	4、闭心式液压系统。
	
	

	
	
	
	5、调节方式：
a)力调节、位调节、力位综合调节；

b)带位调节记忆功能。
	
	

	智能控制
	电气电子系统
	0
	单独控制
	
	

	
	
	20
	集中控制
	
	

	
	
	40
	集成仪表盘控制
	
	

	
	
	60
	数字化集成仪表盘控制，自动诊断。
	
	

	
	
	80
	集成仪表盘控制，总线技术，自动诊断。
	
	

	
	
	100
	电器系统高度集成，信息化集成控制。
	
	

	
	智能化
	20
	1、采用组合仪表；
	
	

	
	
	
	2、局部采用传感装置。
	
	

	
	
	40
	1、采用电子或数字式组合仪表；
	
	

	
	
	
	2、故障报警（机油压力、水温、燃油量）。
	
	

	
	
	60
	1、总线技术；
	
	

	
	
	
	2、采用主控制器，实现工况动态监测、自动诊断、故障报警及响应；
	
	

	
	
	
	3、能够加装自动辅助驾驶。
	
	

	
	
	80
	1、总线技术；
	
	

	
	
	
	2、采用主控制器，实现工况动态监测、自动诊断、故障报警及响应；
	
	

	
	
	
	3、网络+作业监测；
	
	

	
	
	
	4、地头管理；
	
	

	
	
	
	5、自动辅助驾驶。
	
	

	
	
	100
	1、总线技术；
	
	

	
	
	
	2、采用主控制器，实现工况动态监测、自动诊断、故障报警及响应；
	
	

	
	
	
	3、网络+作业监测；
	
	

	
	
	
	4、地头管理；
	
	

	
	
	
	5、智能操作：定转速和功率增加管理系统；
	
	

	
	
	
	6、自动驾驶。
	
	


表5 专家评价表 (续)

	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	其他
	舒适性
	0
	1、座椅：固定式,无悬浮减振,无高度和前后调整；
	
	

	
	
	
	2、操作平台：无减振装置；
	
	

	
	
	
	3、方向盘：固定式机械转向；
	
	

	
	
	
	4、功能性操纵布局：中置换档。
	
	

	
	
	20
	1、座椅：弹性减振；
	
	

	
	
	
	2、操作平台：无减振装置；
	
	

	
	
	
	3、方向盘：固定式；
	
	

	
	
	
	4、功能性操纵布局：侧置换档。
	
	

	
	
	40
	1、座椅：
a)机械阻尼减振；
b)机械式高度和前后调整。
	
	

	
	
	
	2、操作平台：有减振装置。
	
	

	
	
	
	3、功能性操纵布局：侧置换档。
	
	

	
	
	
	4、驾驶员操作位置处噪声水平[dB(A)]： 

≤93（标定功率＜48kW时）；
≤94（标定功率≥48kW时）。
	
	

	
	
	60
	1、座椅：

a) 机械式阻尼减振；
b) 机械式高度和前后调整；
c) 机械式重量调整。
	
	

	
	
	
	2、驾驶室：
a)舒适驾驶室；

b)驾驶室冷暖风环境控制。
	
	

	
	
	
	3、方向盘：可伸缩和角度调节。
	
	

	
	
	
	4、功能性操纵布局：主副变速侧置，至少液压悬挂操纵、液压输出操纵集中布置。
	
	

	
	
	
	5、驾驶员操作位置处噪声水平[dB(A)]：
≤88（标定功率＜48kW时）；
≤89（标定功率≥48kW时）。
	
	


表5 专家评价表 (续完)

	一级

指标
	二级

指标
	分值
	技术特征ａ
	二级指标评价结果c
	二级指标评分值

	其他
	舒适性
	80
	1、座椅：
a)空气悬浮减振；
b)机械式全姿态调整。
	
	

	
	
	
	2、驾驶室：
a)封闭驾驶室；
b)驾驶室冷暖风环境控制。
	
	

	
	
	
	3、方向盘：可伸缩和角度调节。
	
	

	
	
	
	4、功能性操纵布局：  

主副变速侧置，至少动力输出轴操纵、液压悬挂操纵、液压输出操纵集中布置，电液控制。
	
	

	
	
	
	5、驾驶员操作位置处噪声水平[dB(A)]：
≤86（标定功率＜48kW时）；
≤87（标定功率≥48kW时）。
	
	

	
	
	100
	1、座椅：
a)电动主动减振系统；
b)自动带记忆姿态调整；
c)可旋转座椅。
	
	

	
	
	
	2、驾驶室：
a)封闭驾驶室；

b)主动悬浮式驾驶室悬架；
c)驾驶室冷暖风环境控制。
	
	

	
	
	
	3、方向盘：可伸缩和角度调节。
	
	

	
	
	
	4、功能性操纵布局：
a)全部电液控制；
b)扶手带电液控制单元；
	
	

	
	
	
	5、驾驶员操作位置处噪声水平[dB(A)]：≤80 dB(A)。
	
	

	
	经济性能

（能效等级）ｂ
	40
	能效等级：4级
	
	

	
	
	60
	能效等级：3级
	
	

	
	
	80
	能效等级：2级
	
	

	
	
	100
	能效等级：1级
	
	

	ａ评价时二级指标对应分值的技术特征应全部满足，否者降低一档评价；对于标准暂未列出，但行业公认为高于本标准最高技术特征的情况，对应二级指标评价为100；

ｂ能效等级按NY/T 2207规定执行；

c二级指标评价结果在相应技术特征项目栏打“√”。


表6 专家评价汇总表

产品型号：           产品名称：             生产者：

	综合评分值
	一级指标
	二级指标

	
	序号
	名称
	权重（Si）
	评分值（Ri）
	名称
	权重（Sij）
	评分值（Rij）

	R=
	1
	柴油机
	S1 (0.13)
	R1=
	柴油机结构及附件
	S11 (0.62)
	R11=

	
	
	
	
	
	环保性能
	S12 (0.38)
	R12=

	
	2
	底盘
	S2 (0.42)
	R2=
	传动系
	S21 (0.48)
	R21=

	
	
	
	
	
	行走、转向系
	S22 (0.12)
	R22=

	
	
	
	
	
	制动系
	S23 (0.05)
	R23=

	
	
	
	
	
	工作装置
	S24 (0.35)
	R24=

	
	3
	智能

控制
	S3 (0.25)
	R3=
	电气电子

系统
	S31 (0.20)
	R31=

	
	
	
	
	
	智能化
	S32 (0.80)
	R32=

	
	4
	其他
	S4 (0.20)
	R4=
	舒适性
	S41  (0.65)
	R41=

	
	
	
	
	
	经济性能（能效等级）
	S42  (0.35)
	R42=

	注1：R1=(R11×S11+R12×S12)
注2：R2=(R21×S21+R22×S22+R23×S23+R24×S24)
注3：R3=(R31×S31+ R32×S32)
注4：R4=(R41×S41+ R42×S42)
注5：Rij( [0，20，40，60，80，100]；Ri ([0-100] 
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